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Variantenschlussel

HUbgetﬂebe BO/I O RH (rechtsdrehend)

Universell einsetzbares Hubgetriebe mit Kegelradgetriebekopf und einer
rechtsdrehenden Spindel fur lineare Antriebslésungen. Mogliche An-
wendungen sind héhenverstellbare Tische, diverse Verstellfunktionen
bei Mbbelgegenstanden sowie jegliche Art linearer Verstellung im Wohn-
und Officebereich.

Besondere Merkmale

= Wartungsfrei

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf bei Anwendung mit
mehreren Spindeleinheiten: Max. 3 Nm

= Malgeschneiderte Losungen durch verschiedene Getriebekopf-
ausfuhrungen, Spindeltypen und individuelle Dimensionierung

3010.00 Getriebeausfiihrung

| | Kegelradgetriebe mit Durchgangsachse

T | Kegelradgetriebe mit Antriebsrad und Durchgangsachse

L | Kegelradgetriebe mit Antriebsrad und Abtriebsrad 90°

Spindeltyp
1| 14x3 RH
2|12x6 RH
Anbindung
0 | Standard= siehe Zeichnung
Einbauldnge
EXXX | XXX in mm
Hublange
HXXX | XXX in mm
3010.00- 1 1 0 E300 H200: Beispiel
Baureihe 30170.00-X7T0EXXXHXXX 3070.00-X20EXXXHXXX
Spindeltyp 1 Spindeltyp 2

Spindeltyp TR14x3 RH SG12x6 RH
Verfahrweg 2,3 mm/U 4,6 mm/U
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 1,2 Nm 1,6 Nm
Max. Hubkraft 1200 N

Max. Antriebsdrehmoment Getriebekopf
bei mehreren Spindeleinheiten*

3Nm

Max. Hub

Einbaumal’ -99 mm

Ubersetzung Richtung Spindel

1,3:1

Ubersetzung in Umlenkungsrichtung

1:1

Antrieb

6ktSW6

* Siehe technische Hinweise

3010.75-01/20230711 www.ketterer.de

3010.00-IXXEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung I

Ix 0318

6 tief

3010.00-TXXEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung T

4x 93,18
6 tief - N

3010.00-LXXEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung L

Technische Hinweise

Die Hubgetriebe sind durch ein separates Fuhrungssys-
tem gegen die Einwirkung von Seitenkraften zu schuit-
zen.

Achtung: Die Spindelsysteme mit einer Spindelsteigung

> 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.

Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prufen.
Das Hubgetriebe ist nur auf Druck belastbar.

Sind in der Anwendung mehrere Hubgetriebe gleich-
zeitig eingesetzt, ist das max. Antriebsdrehmoment am
ersten Getriebekopf von 3 Nm zu beachten!

Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann
zu Beschadigungen des Hubgetriebes fuhren: Beachten
Sie bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu
Spindelantrieben. Diese finden Sie unter:

https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

Anwendungsbeispiel

{ Tischplatte }

©

ORa®

1=

=

Antrieb 6ktSW6
Befestigungsadapter

Stutzrohr

Spindel

Hubgetriebe




Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

BO/I /I |_H (linksdrehend)

ol -

Variantenschlussel

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf und einer
linksdrehenden Spindel fur lineare Antriebslésungen. Mogliche An-
wendungen sind héhenverstellbare Tische, diverse Verstellfunktionen
bei Mbbelgegenstanden sowie jegliche Art linearer Verstellung im Wohn-

und Officebereich.

Besondere Merkmale

= Wartungsfrei

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf bei Anwendung mit

mehreren Spindeleinheiten: Max. 3 Nm

= Malgeschneiderte Losungen durch verschiedene Getriebekopf-
ausfuhrungen, Spindeltypen und individuelle Dimensionierung

3011.00 Getriebeausfiihrung

| | Kegelradgetriebe mit Durchgangsachse

T | Kegelradgetriebe mit Antriebsrad und Durchgangsachse

L | Kegelradgetriebe mit Antriebsrad und Abtriebsrad 90°

Spindeltyp
1114x3 RH
2|12x6 RH
Anbindung
0 | Standard= siehe Zeichnung
Einbauldnge
EXXX | XXX in mm
Hublange
HXXX | XXX in mm
3011.00- 1 1 0 E300 H200 : Beispiel
Baureihe 30171.00-XT0EXXXHXXX 30171.00-X20EXXXHXXX
Spindeltyp 1 Spindeltyp 2

Spindeltyp TR14x3 LH SG12x6 LH
Verfahrweg 2,3 mm/U 4,6 mm/U
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 1,2 Nm 1,6 Nm
Max. Hubkraft 1200 N
Max. Antriebsdrehmoment Getriebekopf 3 Nm

bei mehreren Spindeleinheiten*

Max. Hub

Einbaumal’ -99 mm

Ubersetzung Richtung Spindel

1,3:1

Ubersetzung in Umlenkungsrichtung

1:1

Antrieb

6ktSW6

* Siehe technische Hinweise

3011.75-01/20220707 www.ketterer.de

3011.00-IXXEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung I

Ix 0318

6 tief

3011.00-TXXEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung T

4x 93,18
6 tief - N

3011.00-LXXEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung L

Technische Hinweise

Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fuhrungs-
system gegen die Einwirkung von Seitenkraften zu
schitzen.

Achtung: Die Spindelsysteme mit einer Spindelsteigung

> 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.

Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prufen.
Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

Sind in der Anwendung mehrere Hubeinheiten gleich-
zeitig eingesetzt, ist das max. Antriebsdrehmoment am
ersten Getriebekopf von 3 Nm zu beachten!

Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann
zu Beschadigungen der Hubeinheit fihren: Beachten
Sie bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu
Spindelantrieben. Diese finden Sie unter:

https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

Anwendungsbeispiel

{ Tischplatte }

©

ORa®

1=

=

Antrieb 6ktSW6
Befestigungsadapter

Stutzrohr

Spindel

Hubeinheiten




3014

Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare
Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare
Tische, diverse Verstellfunktionen bei Mobelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn- und Officebereich.

Einfache Schraubbefestigungen ermoglichen einen leichten Systemauf-
bau und eine unkomplizierte Montage.

Besondere Merkmale

ol .

VariantenschluUssel

Umlenkungswinkel: 120° oder 135°,i=1:1

Max. Antriebsdrehmoment am Getriebekopf bei Anwendung mit
mehreren Spindeleinheiten: 3 Nm

Wartungsfrei

MaRgeschneiderte Losungen durch verschiedene Getriebekopf-
ausfuhrungen, Spindeltypen und individuelle Dimensionierung

3014.00 Getriebeausfiihrung
B | Kegelrader Eingang-Ausgang im 120° Winkel
C | Kegelrader Eingang-Ausgang im 135° Winkel
Spindeltyp

1114x3 LH

2| 14x3 RH

3| 12x6 LH

Anbindung
0 | Standard= siehe Zeichnung
Einbauldnge
EXXX | XXX in mm
Hubldnge
HXXX | XXX in mm
3014.00- B 1 0 E300 H200: Beispiel
Baureihe 30174.00-XT0EXXXHXXX 30174.00-X30EXXXHXXX
30174.00-X20EXXXHXXX Spindeltyp 3
Spindeltyp 1 und 2

Spindeltyp TR14x3 RH/ LH SG12x6 LH
Verfahrweg 2,3 mm/U 4,6 mm/U
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 1,2 Nm 1,6 Nm
Max. Hubkraft 1200 N
Max. Antriebsdrehmoment Getriebekopf bei 3 Nm

mehreren Spindeleinheiten*

Max. Hub Einbaumal -99 mm
Ubersetzung Richtung Spindel 1,3:1
Ubersetzung in Umlenkungsrichtung 1:1

Antrieb 6ktSW6

* Siehe technische Hinweise

3014.75-01/20220707

3014.00-BXOEXXXHXXX: Getriebeausfuhrung B 120° Winkel

120° Winkg,

Die Antriebsposition
ist frei wahlbar

Befestigungsadapter
Die Adapterausrichtung
ist frei wahlbar

3014.00-CXOEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung C 135° Winkel

135° Winke,

o

N
Die Antriebsposition
ist frei wahlbar

Befestigungsadapter
Die Adapterausrichtung
ist frei wahlbar

Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein separates FUhrungssys-
tem gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.

* Achtung: Spindelsysteme mit einer Spindelsteigung
> 3 mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu Uberprufen.

« Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

= Sind in der Anwendung mehrere Hubeinheiten gleich-
zeitig eingesetzt, ist das max. Antriebsdrehmoment am
ersten Getriebekopf von 3 Nm zu beachten!

= Falsche Dimensionierung des Fihrungssystems kann zu
Beschadigungen der Hubeinheit fihren: Beachten Sie
bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spin-
delantrieben. Diese finden Sie unter:
https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

www.ketterer.de

Anwendungsbeispiel

l—'\Befesigungsadapter

T Statzrohr

“B“,\ Spindel

Hubeinheiten




3034

Technische Angaben

Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

Beschreibung

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare
Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare
Tische, diverse Verstellfunktionen bei Mobelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder Industriebereich.
Eine einfache Schraubbefestigung und ein durchgehender Sechskant
ermoglichen einen einfachen Systemaufbau und eine unkomplizierte
Montage.

Besondere Merkmale

= Wartungsfrei

= Schlanke Baugrof3e 25,8 mm x 25,8 mm

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf: Max. 3,5 Nm

= Gehause aus glasfaserverstarktem Kunststoff

= Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung

= StUtzrohr rund @20 mm oder 4kt 22 mm

= Sowohl fir manuellen als auch fir den elektromotorischen Antrieb
geeignet

VariantenschlUssel

3034.00-V01: Spindel SG12x16P4 RH und rundes Stutzrohr
V02: Spindel SG14x16P4 RH und 4-kant Stutzrohr
V03: Spindel Tr14x3 RH und 4-kant Stutzrohr

3034.00-Vo1

*N
|12,]

Einbaumald E (eingefahren) + H

Einbaumald E (eingefahren) + H

Zusatzbefestigungsbohrungen
@ 3,6 max. 4,5 tief (beidseitig)
far Schraube M4

Ansicht Z

220

keine Befestigungs-
bohrung

Baureihe 3034.00-VO1EXXXHXXX 3034.00-VO2EXXXHXXX 3034.00-VO3EXXXHXXX
Vorzugsvariante 3034.00-VO1E600H500 3034.00-VO2E630H530 3034.00-VO3E300H200
Ubersetzung 1:1 1:1 1:1
Antrieb 6ktSW6 6ktSW6 6ktSW6
Spindeltyp SG12x16P4 RH SG14x16P4 RH TR14x3 RH
Verfahrweg 16 mm/U 16 mm/U 3 mm/U
Verfahrgeschwindigkeit* 32 mm/s 32 mm/s 6 mm/s
Stiitzrohr rund @ 20 mm 4kt 22 mm 4kt 22 mm
Max. Hub H Einbaumal -90 mm Einbaumaf -100 mm Einbaumal -100 mm
Max. Hubkraft 700 N 700 N 700 N
Erforderlicher 3,2Nm 3,2Nm 1T Nm
Antriebsdrehmoment

* In Verbindung mit Motor 3133 und LogicData Steuerung Compact-3

10

3034.75-01/20230622 www.ketterer.de

Technische Hinweise

Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fihrungs-
system gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schiutzen.
Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung

> 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prifen.
Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

Falsche Dimensionierung des Fihrungssystems kann zu
Beschadigungen der Hubeinheit fuhren: Beachten Sie
bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spin-
delantrieben. Diese finden Sie unter:

https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen
Einbauhinweis: Bei der Befestigung mittels Bohrungen

2 4,1 (2x) sind zwei M4 Schrauben zu verwenden.

Dabei ist die Hubeinheit vorzugsweise stirnseitig oben
abzustlUtzen. Die Anbindung mittels Zusatzbefestigungs-
bohrungen @ 3,6 fur M4 erfordert eine stirnseitige Ab-
stutzung.

7 3,4 (2x)
Befestigungsbohrun-
gen fur Schrauben
WN1452 K40x16
Anzugsdrehmoment
1,8 Nm

Anwendungsbeispiel

1 “Antrieb 6ktSW6

™\ Stutzrohr

M
4 —Spindel

H—Befestigungsbolzen

11

Hubeinheiten
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Technische Angaben

Hubgetriebe 3035/ 3036

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare

Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare

Tische, diverse Verstellfunktionen bei MObelgegenstanden sowie jegliche

Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder Industriebereich.
Eine einfache Schraubbefestigung und ein durchgehender Sechskant
ermoglichen einen einfachen Systemaufbau und eine unkomplizierte
Montage.

Besondere Merkmale

= BaugroRe 35 mm x 35 mm

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf max. 4 Nm

= Gehause aus Zink und glasfaserverstarktem Kunststoff

= Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung
= Wartungsfrei

= StUtzrohr rund @20 mm oder 4kt 22 mm

Variantenschlussel

3035.00-V01: Spindel Tr14x3 RH und 4-kant Stutzrohr
3035.00-V02: Spindel Tr14x3 LH und 4-kant Stutzrohr
3036.00-V02: Spindel Tr14x3 RH und 4-kant Stutzrohr
3036.00-V04: Spindel SG12x16P4 RH und rundes Stutzrohr

Baureihe 3035.00-VOTEXXXHXXX 3035.00-VO2EXXXHXXX 3036.00-VO2ZEXXXHXXX 3036.00-VO4EXXXHXXX
| |
Aufbau . 3 7%7
Getriebekopf i

(Schnitt A-A)

Vorzugsvariante

3035.00-VO1E580H200 3035.00-VO2E580H200 3036.00-VO2E580H200 3036.00-VO4E580H500

Ubersetzung 1,5:1 1,5:1 1:1 1:1
Richtung Spindel
Antrieb 6ktSW6 6ktSW6 6ktSW6 6ktSW6
Spindeltyp TR14x3 RH TR14x3 LH TR14x3 RH SG12x16P4 RH
rechtsdrehend linksdrehend rechtsdrehend rechtsdrehend
Verfahrweg 2mm/U 2mm/U 3mm/U 16 mm/U
Verfahrge- 4 mm/s 4 mm/s 6 mm/s 32 mm/s
schwindigkeit*
Stiitzrohr 4kt 22 mm 4kt 22 mm 4kt 22 mm rund @ 20 mm
Max. Hub H Einbaumall -100 mm  Einbaumal -100 mm  Einbaumal -100 mm Einbaumaf’ -80 mm
Max. Hubkraft 1200 N 1200 N 1200 N 1200 N
Erforderlicher T Nm TNm 1,3Nm 3,2Nm

Antriebsdrehmoment

*In Verbindung mit Motor 3133 und LogicData Steuerung Compact-3

12

3035.75-01/20230928

Varianten mit 4kt Stttzrohr: 3035.00-V01 / 3035.00-V02 und 3036.00-V02

37

A | 7 23,65/ 8 tief/ beidseitig (4x)

6ktSW6,15 (2x)

Varianten mit rundem Stltzrohr: 3036.00-V04

7>

Beispiel: Hubsystem mit 3035

3036.00-V02
oder
3036.00-V04

3035.00-V02

Technische Hinweise

www.ketterer.de

Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fihrungssys-
tem gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.
Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindel-

steigung > 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbst-

hemmend. Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu
prafen.

Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

Falsche Dimensionierung des Fihrungssystems kann zu
Beschadigungen der Hubeinheit fUhren: Beachten Sie
bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spin-
delantrieben. Diese finden Sie unter:

https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

Ansicht Z

Ansicht Y

7 3,4 (2x)
Befestigungsbohrun-
gen fur Schrauben
WN1452 K40x16
Anzugsdrehmoment
1,8 Nm

Beispiel: Hubsystem mit 3036

I
3036.00-V02
oder
3036.00-V04

Anwendungsbeispiel

Tischplatte j

1| H\\
1 “Antrieb 6ktSW6

Stutzrohr

b

=y —Spindel

——Befestigungsbolzen

13

Hubgetriebe




3039

Technische Angaben

Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

Beschreibung

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare
Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare
Tische, diverse Verstellfunktionen bei Mobelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder Industriebereich.
Einfache Schraubbefestigungen und ein durchgehender Sechskant
ermoglichen einen einfachen Systemaufbau und eine unkomplizierte
Montage.

Besondere Merkmale

= Wartungsfrei

= Getriebelbersetzung 1:1

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf je nach Spindelsteigung:
Max. 4 Nm

= Gehause aus glasfaserverstarktem Kunststoff

= Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung

= Sowohl fur den manuellen Antrieb als auch fur den elektromotori-
schen Antrieb geeignet

Variantenschlussel

3039.00- VO X E XXX ' H XXX

\—V Hub XXX in mm

» EinbaumaR XXX in mm

» Variante, Spindeltyp X:

1: TR14x3 RH

2: SG14x16P4 RH

Baureihe 3039.00-VO1EXXXHXXX 3039.00-VO2EXXXHXXX
Ubersetzung 1:1 1:1
Antrieb 6ktSW6 6ktSW6
Spindeltyp TR14x3 RH SG14x16P4 RH
Verfahrweg 3mm/U 16 mm/U
Verfahrgeschwindigkeit* 7,5 mm/s 40 mm/s

Max. Hub H Einbaumal -99 mm Einbaumal -99 mm
Max. Hubkraft 1200 N 800 N
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 1,7 Nm 3,5Nm

* In Verbindung mit Antrieb 3130.00 und LogicData Steuerung Compact-3

14

Befestigungs-
bohrungen
24,1 (4x)

3039.75-01/20220712 www.ketterer.de

Hub H
kunden-
spezifisch

Abtriebsspindel

Keine Befestigungsbohrung

Technische Hinweise

2,5
EinbaumaR E (eingefahren) + H
AnsichtY Ansicht X
Keine Befestigungs- 9 =
bohrung e ~
N S
CN =
) =
R o 1@
\ [/ !
-
— R 4,5
Anwendungsbeispiel
Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fihrungs- :
system gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schutzen.
Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung
>3 mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend. E[ Antrieb 6ktSW6
Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prufen. | !
Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.
Falsche Dimensionierung des Fihrungssystems kann zu ,
Statzrohr

Beschadigungen der Hubeinheit fihren: Beachten Sie
bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spin-
delantrieben. Diese finden Sie unter:

https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen
Einbauhinweis: Bei der Befestigung mittels durchgehen-
den Bohrungen @ 4,1 (4x) sind 2 M4 Schrauben zu ver-
wenden. Dabei ist die Hubeinheit vorzugsweise stirnsei-
tig oben abzustutzen.

J<H  Spindel

Hubeinheiten




Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit
3042/ 3043

Beschreibung

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare
Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare
Tische, diverse Verstellfunktionen bei Mobelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder Industriebereich.
Eine einfache Schraubbefestigung ermdglicht einen einfachen
Systemaufbau und eine unkomplizierte Montage.

&
& ~

Besondere Merkmale

= Wartungsfrei

= Gehause aus Zinkdruckgul

= Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung

= Getriebelbersetzung 1:1

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf bei Anwendung mit
mehreren Spindeleinheiten: Max. 10 Nm

DZ = Ausgezeichnet fur den elektromotorischen Antrieb geeignet
= Mebhr Flexibilitat durch variable Anzahl der Kegelrader zur
S Bewegungsumlenkung

= In unterschiedlichen Baulangen und mit verschiedenen
Spindelsteigungen lieferbar

Variantenschlussel

3042: Rechtsdrehende Spindel
3043: Linksdrehende Spindel

Technische Angaben

Baureihe 3042 3043
Ubersetzung 1:1 1:1
Antrieb 6ktSW7 6ktSW7
Anzahl der Kegelrider max. 3 max. 3
Spindeltyp SG12x12P4 RH SG12x12P4 RH

rechtsdrehend linksdrehend

Verfahrweg 12 mm/U 12 mm/U
Verfahrgeschwindigkeit* 24 mm/s 24 mm/s
Max. Hub H Einbaumal3 -105 mm Einbaumal -105mm
Max. Hubkraft 1200 N 1200 N
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 2,6 Nm 2,6 Nm
Max. Antriebsdrehmoment Getriebekopf 10 Nm 10 Nm

bei mehreren Spindeleinheiten**

* In Verbindung mit Motorantrieb 3143.00-VOX und LogicData Steuerung Compact-3
** Siehe technische Hinweise

16 3042.75-01/20220422

Hub H
kunden-
spezifisch

Arbeitsspindel

+-<
40

@ 5,5 (4x)

Einbaumald E (eingefahren) + H

2,5

AnsichtY Ansicht X
(Verdrehsicherung)
S
7] 9 ~
. p | 1 g
T
Ya} - -
RS © éﬁ
\] !
- R4,5

@ 4,75, 17 tief (4x beidseitig)
fur gewindefurchende
Schrauben DIN 7500

Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein stabiles Fihrungs-
system vor Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.

= Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung
> 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prifen.

« Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

= Sind in der Anwendung mehrere Hubeinheiten gleich-
zeitig eingesetzt, ist das max. Antriebsdrehmoment am
ersten Getriebekopf von 10 Nm zu beachten!

= Falsche Dimensionierung des Fihrungssystems kann
zu Beschadigungen der Hubeinheit fihren: Beachten
Sie bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu
Spindelantrieben. Diese finden Sie unter:
https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

www.ketterer.de

Varianten:
Antriebsspindel
. L
ein Antrieb Antrieb—
| Antriebsspindel
zwei Antriebe Antrieb —G—

gegenuberliegend

Anwendungsbeispiel

(Tischplatte ;

Antrieb 6ktSW7

Spindel

Statzrohr
N

17

Hubeinheiten




3045

o

Technische Angaben

Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

Beschreibung

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare
Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare
Tische, diverse Verstellfunktionen bei Mobelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder Industriebereich.
Einfache Schraubbefestigungen und ein durchgehender Sechskant
ermoglichen einen leichten Systemaufbau und eine unkomplizierte
Montage.

Besondere Merkmale

= Wartungsfrei

= Ubersetzung 1:1 und 1:2

= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf je nach Spindelsteigung:
Max. 5,5 Nm

= Gehause aus glasfaserverstarktem Kunststoff

= Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung

= Sowohl fur den manuellen als auch fir den elektromotorischen
Antrieb geeignet

= |deal geeignet fur den leistungsstarken Antrieb 3143.00

VariantenschlUssel

3045.00-V01: Spindel SG14x16P4 RH und i= 1:1
V02: Spindel Tr14x3 RH und i= 1:1
V03: Spindel Tr14x3 RH und i= 1:2
Hub HXXX und Einbaumald EXXX sind kundenspezifisch wahlbar

Baureihe 3045.00-VO1EXXXHXXX 3045.00-VO2EXXXHXXX 3045.00-VO3EXXXHXXX
Ubersetzung 1:1 1:1 1:2
Antrieb 6ktSW7 6ktSW7 6ktSW7
Spindeltyp SG14x16P4 RH TR14x3 RH TR14x3 RH
Verfahrweg 16 mm/U 3mm/U 6 mm/U
Verfahrgeschwindigkeit* 32 mm/s 6 mm/s 12 mm/s
Max. Hub H Einbaumal -110 mm Einbaumal3 -110 mm Einbaumal3 -110 mm
Max. Hubkraft 1200 N 1200 N 1200 N
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 4,5 Nm 1,7 Nm 3,5Nm

* In Verbindung mit Motorantrieb 3143.00-200X und LogicData Steuerung Compact-3
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o5 Durchgangs- kunden-
bohrung, keine
Befestigungs-
bohrung

24,1 (2x)
Befestigungsbohrung fir

durchgehende Verschraubung

Einbaumal E (eingefahren) + H

AnsichtY

Optional:
Mit Befestigungs-
mutter M8

gy o

35,8

Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein separates FUhrungs-
system vor Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.

= Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung
> 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthem-
mend. Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu
prufen.

= Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

= Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann
zu Beschadigungen der Hubeinheit fihren: Beachten
Sie bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu
Spindelantrieben. Diese finden Sie unter:
https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

= Einbauhinweis: Bei der Befestigung mittels Bohrungen
2 4,1 sind 2 durchgehende M4 Schrauben zu verwen-
den. Dabei ist die Hubeinheit vorzugsweise stirnseitig
oben abzustutzen.

= Optional kann das Getriebe stirnseitig oben mit
M8-Muttern besttickt werden, welche zur Befestigung
genutzt werden kénnen.

www.ketterer.de

keine Befestigungs-
bohrung

Ansicht X
(Verdrehsicherung)
S
N ~
, 2
o Ve -
= AN
ey
=
R 4,5

Anwendungsbeispiel

§ Tischplatte J

lDE

]| ] SAntrieb 6ktSW7

]

Stutzrohr

%\Spindel
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Hubeinheiten




3070/ 3071

o

Technische Angaben

Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

Beschreibung

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur

lineare Antriebslésungen. Als Verstellfunktion bei Mdbelgegenstanden
oder fur jegliche Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder
Industriebereich. Besonders geeignet als Komponente fur ,Schwerlast-
|I6sungen” in den Officemobel- und Arbeitsplatzanwendungen.

Eine einfache Schraubbefestigung ermdglicht eine schnelle, unkompli-
zierte Montage. Die Ausfihrungen mit bis zu vier Antriebsradern bieten
viele Einsatzmaoglichkeiten der Hubeinheit sowie hohe Flexibilitat in der
Systemgestaltung.

Besondere Merkmale

Wartungsfrei

Gehause aus Zinkdruckguld

Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung
Getriebeubersetzung Richtung Spindel 1,83:1

Max. Antriebsdrehmoment am Getriebekopf bei Anwendungen
mit mehreren Spindeleinheiten: 10 Nm

Ausgezeichnet flur den elektromotorischen Antrieb geeignet
Hohe Flexibilitat durch variable Anzahl der Kegelrader zur Be-
wegungsumlenkung

In unterschiedlichen Baulangen und mit verschiedenen
Spindelsteigungen lieferbar

VariantenschlUssel

3070: Rechtsdrehende Spindel
3071: Linksdrehende Spindel

Baureihe 3070 3071
Ubersetzung Richtung Spindel 1,83:1 1,83:1
Antrieb 6ktSW7 6ktSW7
Anzahl der Antriebe max. 5 max. 5
Spindeltyp SG12x12P4 RH SG12x12P4 RH
rechtsdrehend linksdrehend
Verfahrweg 6,6 mm/U 6,6 mm/U
13 mm/s 13 mm/s

Verfahrgeschwindigkeit*

Einbaumalfd -105mm

Max. Hub H Einbaumald -105 mm

Max. Hubkraft 1200 N 1200 N
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 2Nm 2Nm
Max. Antriebsdrehmoment Getriebekopf 10 Nm 10 Nm

bei mehreren Spindeleinheiten

* in Verbindung mit Motorantrieb 3143.00-VOX und LogicData Steuerung Compact-3
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Hub H
kunden-
25 spezifisch 17,5
2 4,75 (4x) max.12,6 tief 4/kt22
- 0 /
— /
/
AN | <L
= I [ N
4 S
Q2
X<
e}
30 2 5,5 (4x)
40 |
50 2,5
EinbaumaR E (eingefahren) + H
Ansicht Y Ansicht X Varianten:
(Verdrehsicherung) Abtriebsspindel
ein Antrieb Antrieb——@//
le 50 o L=}
o | Abtriebsspindel
y 9 = zwei Antriebe 90°  Antrieb—{ ¥
- N
Z |
f N § Abtriebsspindel
o © (\ - zwei Antriebe Antrieb = )z_/
L ) & B gegeniiberliegend
\1J f
Abtriebsspindel
R 4,5 drei Antriebe Antrieb—
_\
@ 4,75/ 17 tief (4x beidseitig) Abtriebsspindel
fiir gewindefurchende vier Antriebe Antrieb
Schrauben DIN 7500

Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fuhrungs-
system vor Einwirkung von Seitenkraften zu schutzen.

= Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung
> 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prufen.

= Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

= Sind in der Anwendung mehrere Hubeinheiten gleich-
zeitig eingesetzt ist das max. Antriebsdrehmoment am
ersten Getriebekopfvon 10 Nm zu beachten!

= Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann
zu Beschadigungen der Hubeinheit fUhren: Beachten
Sie bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu
Spindelantrieben. Diese finden Sie unter:
https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

www.ketterer.de

Anwendungsbeispiel

" Tischplatie }
© )

©

-

Antrieb 6ktSW7

Stutzrohr

Spindel
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Spindeleinheit mit Motoradapter
3130.14

Beschreibung

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare
Antriebslésungen. Mégliche Anwendungen sind héhenverstellbare Motor 3133.00-0011
Tische, diverse Verstellfunktionen bei Mobelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn-, Wohnmobil- oder Industriebereich.

Die Hubeinheit ist in verschiedenen Spindelsteigungen mit kundenspezi-
fischen Baulangen lieferbar und ist mit den meisten Ketterer-Antrieben
kombinierbar.

Hubeinheiten

Besondere Merkmale Variante 3130.14-V02
~ Motorflansch 2

3133.19-0001

* |deal fir die Antriebe: 3112.00/ 3133.00 / 3133.48 /3130.00
= In kundenspezifischen Baulangen lieferbar

= Einfache Montage

= Anbindung an den Antrieb 6ktSW9

Variante 3130.14-V01
Motorflansch 1
4115.19-0002

~—3130.14-VX2EXXXHXXX

DZ Variantenschluissel

3130.14- V X X E XXX  H XXX — 3130.14-VXTEXXXHXXX

‘ \—V Hub XXX in mm

» Einbauldnge XXX in mm
» Motorflansch Variante X:
1: Schwimmende Motorbefestigung
(Lagerung)
2: Feste Motorverbindungen
» Variante Spindeltyp X:
0: SG14x20P4 RH
1: SG14x16P4 RH

2: TR14x3 RH
Technische Angaben Technische Hinweise
= Die Hubeinheiten sind durch ein sepa- Dynamische Selbsthemmungsgrenzen* der géngigen
Model 3130.14-VOTEXXXHXXX 3130.14-VI1EXXXHXXX 3130.14-V21EXXXHXXX rates Fiihrungssystem vor Einwirkung Ketterer Antriebe mit Hubeinheit 3130.14

3130.14-VO2EXXXHXXX 3130.14-V1I2EXXXHXXX 3130.14-V22EXXXHXXX von Seitenkriften zu schiitzen.

3130.14-VOX.. 3130.14-V1X.. 3130.14-V2X..
) = Achtung: Die Spindelsysteme mit der SG14x20P4 SG14x16P4 TR14x3
Spindeltyp SG14x20P4 RH SG14x16P4 RH TR14x3 RH . . .
Spindelsteigung = 3mm sind gegebe- )
mit 3133.00 900 N 900 N 900 N
Verfahrweg 20 mm/U 16 mm/U 3mm/U nenfalls nicht mehr selbsthemmend.
i it i mit 3133.48 700 N 900 N 900 N
Verfahrgeschwindigkeit* 40 mm/s* 32 mm/s* 6 mm/s* Die Selbsthemmung ist in der Anwendung
zu prufen. mit 3130.00 900 N 900 N 900 N
Max. Hub Einbaumal -64 mm Einbaumal -64 mm Einbaumal -64 mm - Die Hubeinheit ist nur auf Druck getestet. (mit Filzbremse) (auch Zfé'riZS ohne
*x *k = Falsche Dimensionierung des Fuhrungs-
Max. Hubkraft 900 N 900 N 900 N g : g mit 3112.00-100CH ] 400 N 900 N
Erforderlicher Antriebsdreh . SaN N systems kann zur Beschadigung der Hub-
rforderlicher Antriebsdrenmoment ' m ' m ' m B PR . . B . * Die Grenzen sind in Kombination mit LogicData Steuerung Compact-3 ermittelt
% . . . einheit fihren: Beachten Sie bitte die ** Die Kombination mit den Hubeinheiten 3130.14-VX2 (Variante Motorflansch 2) ist nicht
In Verbindung mit Motor 3133 und LogicData Steuerung Compact-3 Konstruktions- und Sicherheitshinweise moglich. Sonderflansch auf Anfrage

** Max. Hubkraft ist durch max. Belastungsgrenze der schwachsten Komponente definiert ] ) ] ] )
zu Spindelantrieben. Diese finden Sie

unter: https://www.ketterer.de/
downloads/anleitungen

3130.75-03/20220713 www.ketterer.de
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Varianten
3130.14-VO1EXXXHXXX

3130.14-VT1EXXXHXXX
3130.14-V21EXXXHXXX

Motorflansch Variante 1
4115.19-0002

6ktSW9, 1

Einbaulange E (eingefahren)

Ansicht 'Y
Motorflansch 1

29 | — 06,6 (2x)

76
88

. 6ktSWO, 1

Ansicht X

23,4 (2x) Befestigungs-
bohrungen fur Schrauben
WN1452 K40x16 Anzugs-
drehmoment 1,8 Nm

3130.75-03/20220713

Varianten
3130.14-VO2EXXXHXXX

3130.14-V12EXXXHXXX
3130.14-V22EXXXHXXX

6ktSW9,1

31,7

Motorflansch Variante 2
3133.19-0001

Einbaulange E (eingefahren)

Klemmscheibe
SEEGER-KS3(2x)

Linsenschraube verzinkt
DIN7380F-M6x12 (2x)

Hub H

E+H

Ansicht Y
Motorflansch 2

6ktSW9,1_,

84

www.ketterer.de

Ansicht X

23,4 (2x) Befestigungs-
bohrungen fir Schrauben
WN1452 K40x16 Anzugs-
drehmoment 1,8 Nm

N
-
Q ><
N S
[N

1

A L
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Hubeinheiten



3824

Technische Angaben

Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

Beschreibung

Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare Antriebslésungen. Das Hub H
Getriebe eignet sich ideal fiir den Einbau in runde Rohre mit Innendurch- kunden-
33,1 spezifisch
messer von 31 mm.
Abtriebsspindel

Mogliche Anwendungen sind héhenverstellbare Tische sowie diverse Ver-
stellfunktionen bei sonstigen Mdbelgegenstanden.

Y
—>
Besondere Merkmale
. Wart'ung?frel GKESWE N MS/6 tief
= Getriebeubersetzung 1:1 B
. . . . S 11 14 DIN 7984 (2x)
= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf, je nach Spindelsteigung: ‘
Max. 3 Nm 42,1 2,5
’ Geh?use aus ZlnkdruskguB ) B EinbaumaR E (kundenspezifisch) + H
= Gehartete Stahlzahnrader mit robuster, verstarkter Verzahnung
= FUr den manuellen Antrieb geeignet
= Unterschiedliche Baulangen und Spindelsteigungen lieferbar
Ansicht Y Ansicht X
Variantenschlussel (Verdrehsicherung)
g
9 =
3824.00- VO X E XXX H XXX = =
S
\—VH-ubXX)finmm ) f TN N S
> Einbauldnge XXX in mm n ] 2
» Variante Spindeltyp X: 1: TR14x3 RH e L
N/ I
R 4,5

Baureihe 3824.00-VO1EXXXHXXX
Ubersetzung 1:1 ' ' '
Technische Hinweise
Antrieb 6ktSW6
] = Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fuhrungs-

Spindeltyp RIS RH system gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.
Verfahrweg 3mm/U » Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung

S 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Verfahrgeschwindigkeit* 6 mm/s ) 5°8 o N

Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prufen.
Max. Hub EinbaumaR -98 mm = Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

1200 N = Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann zu

Max. Hubkraft

Beschadigungen der Hubeinheit fUhren: Beachten Sie bit-

Erforderlicher Antriebsdrehmoment

2 Nm te die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spindel-

Max. Antriebsdrehmoment

antrieben. Diese finden Sie unter:

3 Nm
https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

* in Verbindung mit Motorantrieb 3143.00-VOX und LogicData Steuerung Compact-3
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Anwendungsbeispiel

E-T—Spindel

Hubeinheiten




Kegelradgetriebe mit

Synchronteleskopspindel 4115.00

Beschreibung

Il

Gt

Variantenschlissel

4115.00

4115.00-

28

Kegelradgetriebe mit Synchronteleskopspindel

Spindeltyp

VO | Spindelsteigung 2x10 mm: SG20x10 P2 / SG10x10 P2
Spindelsteigung 2x20 mm: SG20x20 P2 / SG10x20 P2

\%

—

Vo

Zweifach teleskopierbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur
diverse lineare Antriebslosungen. Ideal fur elektromotorische Sitz-Steh-
Arbeitsplatzanwendungen oder Uberall dort, wo eine stufenlose lineare
Verstellung mit einer hohen Geschwindigkeit, maximalem Hub bei einem

minimalen Einbaumal3 erforderlich ist.
Die Hubeinheit ist in kundenspezifischen Baulangen lieferbar.

Besondere Merkmale

Getriebekopf-Variante

Typ
Getriebekopf 3045
Getriebekopf 3045
Getriebekopf 3045
Getriebekopf 3045
Getriebekopf 3039

Einbauldnge E (s. Zeichnung)
Exxx | Lange XXX in mm

MaR Mittelrohranbindung M (s. Zeichnung)
Mxxx | Mafld XXX in mm

Exxx Mxxx

Doppelte Geschwindigkeit durch Synchronteleskop-Design
Maximaler Hub bei minimalem Einbaumaf3

Mit Getriebekopf 3039 oder 3045

Getriebelbersetzung 1:1 oder 1:2

Max. Antriebsdrehmoment am Getriebekopf: 4 Nm oder 5,5 Nm
Gehartete Stahlkegelrader mit robuster, verstarkter Verzahnung
Ideal fur einen elektromotorischen Antrieb geeignet

In unterschiedlichen Baulangen lieferbar

Auf Anfrage ist die Ausfihrung ohne Mittelrohranbindung maoglich

Ubersetzung Getriebeeingang

i=1:1 6ktSW7
i=1:2 6ktSW7
i=1:1 6ktSW6
i=1:2 6ktSW6
i=1:1 6ktSW6

4115.75-03/20240216

Vx1 und Vx4
4115.00-Vx1ExxxMxxx
4115.00-Vx4ExxxMxxx

Getriebekopf-Varianten

Vx3 und Vx5
4115.00-Vx3ExxxMxxx
4115.00-Vx5ExxxMxxx

Vx2

4115.00-Vx2ExxxMxxx

Getriebekopf 3045 . 3045 . 3039 ’
Ubersetzung i=1:1 i=1:2 i=1:1
. i 6ktSW6 oder 6ktSW6 oder
Getriebeeingang 6ktSW6
6ktSW7 6ktSW7
. .. Im Standard:
Einbauldinge E (XXX) Im Standard: .
Sonderlangen auf Anfrage min. 485 mm - max. 560 mm min. 485 r?nr?n_ max. 560
Hub 656 mm
(485 mm < E 2560 mm) Sonderhublangen auf Anfrage
Max. Antl:lebsdrfeh- 5,5 Nm 5,5 Nm ANm
moment je Getriebe
Max. Last 90 kg 40 kg 80 kg
Spindeltyp VO:  Erf. Antriebsdrehmoment 4,5Nm 4,5Nm 4 Nm
Spindelsteigung
2x 10 mm
Verfahrweg / Umdrehung 20 mm/U 40 mm/U 20 mm/U
synchrone Spindelbewegung
Max. Last 50 kg 25 kg 40 kg
Spindeltyp V1 Erf. antriebsdrehmoment 5,5Nm 5,5Nm 4 Nm
Spindelsteigung
2 x20 mm —
Verfahrweg / Umdrehung 40 mm/U 80 mm/U 40 mm/U

synchrone Spindelbewegung

www.ketterer.de
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4115.00-VX3EXXXMXXX mit Getriebekopf 3045 (i=1:2)
4115.00-VX5EXXXMXXX mit Getriebekopf 3045 ’

E+2x H1

o5 max.7 tief/beidseitig

24,1 durchgehend (2x)

6ktSW7
oder SW6

4115.00-VX1EXXXMXXX mit Getriebekopf 3045 (i=1:1)
4115.00-VX4EXXXMXXX mit Getriebekopf 3045 ’

*N

E+2x H1

24,1 (2x durchgehend)

@5 max.7 tief/beidseitig

oder SW6 | |

6ktSW7

E

Ansicht Y

Ansicht Z

Variante VX3/VX5 Variante VX1/VX4

.

¥
N 3

9

0 %
) )
™ ™

4115.75-03/20240216

1<

4115.00-VX2EXXXMXXX mit Getriebekopf 3039 (i= 1:1)

s

6ktSW6,25 | |

Ansicht Y

Ansicht Z

Variante VX2

30

Technische Hinweise

Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fuh-
rungssystem gegen Einwirkung von Seitenkraften
zu schutzen.

Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindel-
steigung > 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr
selbsthemmend. Die Selbsthemmung ist in der
Anwendung zu prufen.

www.ketterer.de

Die Hubeinheit ist nur auf Druck getestet.
Falsche Dimensionierung des FUhrungssystems
kann zur Beschadigung der Hubeinheit fuhren:
Beachten Sie bitte die Konstruktions- und Sicher-
heitshinweise zu Spindelantrieben. Diese finden
Sie unter:
https://www.ketterer.de/downloads/anleitungen

Hubgetriebe




411514

ol

Technische Angaben

Synchronteleskop-Spindeleinheit

Beschreibung

Zweifach teleskopierbare Hubeinheit fur diverse lineare Antriebs-
[6sungen. Ideal fur elektromotorische Sitz-Steh-Arbeitsplatzanwendungen
oder Uberall dort, wo eine stufenlose lineare Verstellung mit einer hohen
Geschwindigkeit, maximalem Hub bei einem minimalen Einbaumaf}
erforderlich ist.

Die Hubeinheit ist in kundenspezifischen Baulangen lieferbar.

Besondere Merkmale

= Doppelte Geschwindigkeit durch Synchronteleskop-Design

= Maximaler Hub bei minimalem Einbaumal3

= Ideal fur einen elektromotorischen Antrieb geeignet

= In kundenspezifischen Baulangen lieferbar

= Auf Anfrage ist die Ausfuhrung ohne Mittelrohranbindung maéglich

VariantenschlUssel

4115.14- \ 0 X E XXX M XXX

\—V MaR Mittelrohranbindung XXX in mm
> Einbauldnge XXX in mm
» Motorflansch Variante X:
1: Schwimmende Motorbefestigung
(Lagerung)
2: Feste Motorverbindungen
» Variante Spindeltyp X:
0: SG20x10P2 RH und SG10x10P2 RH

Baureihe 4115.14-VOTEXXXMXXX
VOZEXXXMXXX
Spindeltyp SG20x10P2 RH
SG10x10P2 RH
Verfahrweg 20 mm/Umdrehung

synchrone Spindelbewegung

Verfahrgeschwindigkeit

40 mm/s*

Einbaumaf E kundenspezifisch
min. 476 mm, max. 560 mm
Max Hub H** (=2xH1) 720 mm
Max. Hubkraft dyn. 900 N
stat. 900 N
Erforderlicher 3,3Nm
Antriebsdrehmoment

* In Verbindung mit Motor 3133 und LogicData Steuerung Compact-3
** Hublange von 720 mm ist konstant beim Einbaumal3 zwischen 476 mm und 560 mm
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Motor 3133.00-0011

~_Variante 4115.14-V01
Motorflansch 1
4115.19-0002

— 3130.14-VXTEXXXHXXX

Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fuh-
rungssystem gegen Einwirkung von Seitenkraften
zu schitzen.

= Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindel-
steigung = 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr
selbsthemmend. Die Selbsthemmung ist in der
Anwendung zu prufen.

= Die Hubeinheit ist nur auf Druck getestet.

www.ketterer.de

| Variante 4115.14-V02
» Motorflansch 2
- 3133.19-0001

——3130.14-VX2EXXXHXXX

Kundenspezifische Hub- und Einbaulangen sind
auf Anfrage maoglich.

Falsche Dimensionierung des FUhrungssystems
kann zur Beschadigung der Hubeinheit fihren:
Beachten Sie bitte die Konstruktions- und Sicher-
heitshinweise zu Spindelantrieben.

Diese finden Sie unter:
https://www.ketterer.de/downloads/anleitungen

33

Hubeinheiten




Variante 4115.14-VO2EXXXMXXX
Hubeinheit ausgefahren

Variante 4115.14-VO1EXXXMXXX
Hubeinheit ausgefahren

Klemmscheibe Motorflansch 2

Motorflansch 1
SEEGER-KS3(2x) 3133.19-0001

4115.19-0002

Synchrone Hubbewegung: 2x Hub 1

Synchrone Hubbewegung: 2xHub H1

Hubeinheiten

E+2xH1

E+2xH1

Linsenschraube verzinkt
DIN7380F-M6x12 (2x)

Hubeinheit eingefahren

Hubeinheit eingefahren

= o
2 2
S S
2,5 Mittelrohranbindung M 2,5 Mittelrohranbindung M
327 EinbaumaR E (eingefahren) 32,7 EinbaumaR E (eingefahren) |
Ansicht Y Ansicht Z Ansicht X
o205 )
- g Befestigungsbohrungen
| . 266 (2x) fur Schrauben WN1452 K40x16
Anzugsdrehmoment 1,8 Nm

Ne)
N
1 A \Ach.t.ung!
NS 1 = => Position Zapfen
7 zu Bohrung ¢ 10
6ktSW9,1 - beachten

35
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Technische Angaben

Bremseinheit 3052.09

Beschreibung

Kleine, kompakte Bremseinheit fur manuelle Verstellanwendungen zur
Erhohung der selbsthemmenden Eigenschaften des Gesamtsystems.
Flexibel einsetzbar in Kombination mit Hubeinheiten.

Besondere Merkmale

= Gehause aus Kunststoff

= Einfache Montage

= Antrieb- und Abtriebswelle kann an individuelle Kundenanforderun-
gen angepasst werden

Variantenschlussel

3052.09- VO

A XXX = B XXX

‘ \—> Lange Antriebsseite XXX in mm

> Lange Abtriebsseite XXX in mm

> Ausfiihrung Antriebsseite X:
2: Aluminiumhdlse mit Innen-6kt
3: 6kt-Achse

Baureihe 3052.09-VO2AXXXBXXX 3052.09-VO3AXXXBXXX
Antrieb Innen 6ktSW6 6ktSW6
Lange A kundenspezifisch Lange A kundenspezifisch
Abtrieb 6ktSW6 6ktSW6

Lange B kundenspezifisch

Lange B kundenspezifisch

Max. Haltemoment

170 Nm

170 Nm

Max. Antriebsmoment

4 Nm

4 Nm

Anwendung

Manuelle Antriebe

Manuelle Antriebe

36

3052.09.75-03/20220425

3052.09-VO2AXXXBXXX

24,1 (2x)

3052.09-VO3AXXXBXXX

Abtrieb

www.ketterer.de

Abtrieb

6ktSW6

6ktSW6

Antrieb

N
—
[N

EinbaumaR E = (A+B) + 26,2

6ktSW6,25

26,2

EinbaumaR E = (A+B) + 26,2

Antrieb

37
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Handkurbel: Kurbelkorper Stahl

Beschreibung

Griff 5101.11-01 Griff 5120.01-02
Drahtbiegekurbeln in verschiedenen Abmessungen mit Kunststoffgriffen Iya5e
b x
Besondere Merkmale ) [ e N I —— >
_10.5x455 N\ . 1x45° qb?\'
= Aus verzinktem Stahl oder Nirostahl £ & £

= Kundenspezifische Anfertigung moglich
= Kostenglnstige Sonderausfihrungen durch
werkzeug- und formuabhangiges Herstellungsverfahren

Zubehor

|
|
|
|
|
|
|
|
|
\

Kurbeln mit Griff 5101.11-01

Bestell-Nr. A B D E b Material
5108.00-00 100 6ktSW9 @210 62 15 Nirosta
5104.00-00 110 6ktSW9 @10 60 15 Nirosta
5109.00-00 110 Innen 6ktSW6 210 60 12 Nirosta

Kurbeln mit Griff 5120.01-02

Bestell-Nr. A B D E b Material
5147.00-00 65 6ktSW5 o7 53 15 Nirosta
5132.00-00 90 6ktSW5 @7 110 15 Nirosta
5153.00-00 90 6ktSW5 o7 63 15 Nirosta
5156.00-13 90 6ktSW6 o7 33 20 Stahl
5183.00-0000 90 6ktSW6 o7 200 20 Nirosta
5156.00-0011 115 Innen 6ktSW6 @7/ 012 503 480
5156.00-10 90 6ktSW6 o7 33 20 Stahl
5156.00-00 90 6ktSW6 o7 33 20 Nirosta
5159.00-00 90 6ktSW6 o7 60 20 Nirosta
5157.00-00 90 6ktSW6 7 85 20 Nirosta
5163.00-00 90 6ktSW6 o7 116,5 20 Nirosta
5165.00-00 105 6ktSW6 o7 85,5 12 Nirosta
5158.00-00 150 6ktSW6 a7 33 20 Nirosta
5133.00-00 90 6ktSW7 28 62 15 Nirosta
38 5102.75-01/20200212 www.ketterer.de 39




Technische Angaben

Handkurbel 5180

Beschreibung

Kurbelgriff und Kurbelkdrper bestehen aus glasfaserverstarktem Kunst-

stoff.

Besondere Merkmale

= Modernes Design

= Kundenspezifische Fertigung fur Ausfihrung und Lange des Sechs-
kants sowie der Farbe des Kurbelkorpers ist auf Anfrage moglich
= Eigener Firmenschriftzug auf Anfrage moglich

Baureihe 5180 Standard 5180 Kundenspezifisch
Maf a 6ktSW9 Auf Anfrage
Mag b 60 mm Auf Anfrage
Ausfiihrung Sechskant Gehartet/Blank Auf Anfrage
Farbe (Kurbelkérper und Griff) Schwarz Kundenspezifisch nach HGB-Farbpalette
Schriftzug Ohne Ihr Firmenschriftzug

Anwendungsbeispiel

40

5180.75-01/20181031

www.ketterer.de
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Technische Angaben

Handkurbel 5186

Beschreibung

Kurbelgriff und Kurbelkdrper bestehen aus glasfaserverstarktem Kunst-
stoff

Besondere Merkmale

= Modernes Design

= Um 90° klappbar

= Kundenspezifische Fertigung fur Ausfuhrung und Lange des Sechs-
kants sowie der Farbe des Kurbelkorpers ist auf Anfrage moglich

= Eigener Firmenschriftzug ist auf Anfrage maoglich

Baureihe 5186
Ausladung 110 mm
Ausfiihrung Sechskant Innen 6ktSW6

Dynamischer Drehmoment

2Nm

Anwendungsbeispiel

5186.75-01/20190425

25, 31

L
6ktSW6
2

110

Technische Hinweise

= Kurbelhalter aus schwarzem Kunststoff
fur Gestange mit Durchmesser 12 mm.
Der Halter kann in der Hohe von 12 bis
45 mm eingestellt werden.

= Klemmring aus schwarzem Kunststoff
fur Gestange mit Durchmesser 12 mm.
Sie bendtigen 2 Klemmringe um ein
Kurbelgestange am Kurbelhalter zu fi-
xieren. Die Feststellschraube ist beige-
legt.

www.ketterer.de

90° klappbar

Kurbelhalter

Kurbelhalter
Best. Nr.- 5186.19-0000

Klemmring
Best. Nr.- 5186.10-0001

—

e)

924

AN
1ot
A-A
\_
; yHE
N § u Ml n| S
MESRIS - RN
N NG
= 5
mogliche Einstellhdhen
(EQ 24,4 (2x)
0
<
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Handkurbel 5187

Beschreibung

Kurbelgriff und Kurbelkdrper bestehen aus glasfaserverstarktem Kunst-

stoff.
25 | A

_dl \L?_l;spvmj'ktsw
o

Besondere Merkmale

2

= Modernes Design

= Kundenspezifische Fertigung fur Ausfihrung und Lange des Sechs-
kants sowie der Farbe des Kurbelkorpers ist auf Anfrage moglich

= Eigener Firmenschriftzug ist auf Anfrage moglich

Zubehor

/
Aluminium Profilrohr

110

VariantenschlUssel (optional)

Schriftzug maoglich
5187.00- Vv XX A XXX 65 |

-

> Lange der Ausladung: XXX in mm
» Ausfiihrung Sechskant XX: 01 Innen 6ktSW6 =
02 Innen 6ktSW7

|‘
. 023
l

Technische Angaben

Baureihe 5187.00-VOTAXXX 5187.00-VO2AXXX
Ausladung Kundenspezifisch Kundenspezifisch
Ausfiihrung Sechskant Innen 6ktSW6 Innen 6ktSW7
Material Kurbelkorper u. Griff aus Kunststoff ~ Kurbelkdrper u. Griff aus Kunststoff
Ldinge A Kundenspezifisch Kundenspezifisch
Farbe Schwarz Schwarz

(auf Anfrage weitere Farben méglich) (auf Anfrage weitere Farben moglich)

Anwendungsbeispiel

44 5187.75-01/20200212 www.ketterer.de 45




Technische Angaben

Handkurbel 5190

Beschreibung

Kurbelgriff und Kurbelkdrper bestehen aus glasfaserverstarktem Kunst-
stoff.

Besondere Merkmale

= Modernes Design
= Kundenspezifische Fertigung fur Ausfihrung und Lange des Sechs-
kants sowie der Farbe des Kurbelkorpers ist auf Anfrage moglich

Baureihe 5190.00-0000 5190 kundenspezifisch
Maf a 6ktSW6 Auf Anfrage
Mag b 60 mm Auf Anfrage
Ausfuhrung Sechskant Verzinkt Auf Anfrage
Farbe Schwarz Kundenspezifisch nach
(Kurbelkorper und Griff) HGB-Farbpalette

46

Anwendungsbeispiel

5190.75-01/20190415

www.ketterer.de

90

65

65

47

Zubehor




Steuerung Compact-e-3

Beschreibung

Compact ist die Motorsteuerung fur elektrisch héhenverstellbare
Arbeitsplatze und ist auf alle Ketterer Antriebe abgestimmt.
Mit einer Steuerungseinheit kdnnen:
= bis zu drei Antriebe im parallelen Aufbau kontrolliert werden
(ein bzw. zwei Antriebe folgen dem Masterantrieb)
= zwei Antriebe synchron kontrolliert werden
(d.h. Antriebe einzeln angesteuert)

Besondere Merkmale

= Steuerung Compacteco,Firmware-Version 1.9

= Netzspannungsvarianten: 230 Vund 110V

= Hub ist Gber den Handschalter mit Display
(HSU-MDF-4M2-LD oder TOUCHfx) frei programmierbar

= Ein gewlnschter Hub kann auf Anfrage durch Ketterer
vorprogrammiert werden

= Einschaltdauer 2 min. ON /18 min. OFF

= Netzkabel muss separat bestellt werden

Technische Angaben

weitere Angaben unter
www.logicdata.at

Steuerungen

1000.49-36 / Compact-e-3-KTS-4778-EU

Beschreibung

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-46 / Compact-e-3-KTS-4778-US

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-37 / Compact-e-3-KTS-4779-EU

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-47 / Compact-e-3-KTS-4779-US

ein bis drei Antriebe parallel

zur Verwendung mit Antrieben

(4778, 4779)**

1000.49-01 / Compact-e-3-KTS-4630-EU

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-02 / Compact-e-3-2-KTT-4630-EU

zwei Antriebe synchron

1000.49-11 / Compact-e-3-KTS-4630-US

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-12 / Compact-e-3-2-KTT-4630-US

zwei Antriebe synchron

(3143.00-V01/ V02)*
(4114, 4630, 4773) *
4643 **

1000.49-28 / Compact-e-3-KTS-3143.00-VO3-EU

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-29 / Compact-e-3-2-KTT-3143.00-V03-EU

zwei Antriebe synchron

1000.49-38 / Compact-e-3-KTS-3143.00-V03-US

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-39 / Compact-e-3-2-KTT-3143.00-V03-US

zwei Antriebe synchron

Zubehor

3143.00-V03**

1000.49-03 / Compact-e-3-KTS-3130-EU

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-04 / Compact-e-3-2-KTT-3130-EU

zwei Antriebe synchron

1000.49-13 / Compact-e-3-KTS-3130-US

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-14 / Compact-e-3-2-KTT-3130-US

zwei Antriebe synchron

(3120, 3121, 3130)**

1000.49-05 / Compact-e-3-KTS-3122-EU

ein bis drei Antriebe parallel

1000.49-06 / Compact-e-3-2-KTT-3122-EU

zwei Antriebe synchron

1000.49-15 / Compact-e-3-KTS-3122-US ein bis drei Antriebe parallel 3122 **
1000.49-16 / Compact-e-3-2-KTT-3122-US zwei Antriebe synchron
1000.49-09 / Compact-e-3-KTS-3133.00-EU ein bis drei Antriebe parallel
1000.49-10 / Compact-e-3-2-KTT-3133.00-EU zwei Antriebe synchron
1000.49-19 / Compact-e-3-KTS-3133.00-US ein bis drei Antriebe parallel 3133.00
1000.49-20 / Compact-e-3-2-KTT-3133.00-US zwei Antriebe synchron
1000.49-07/ Compact-e-3-KTS-3133.48-EU ein bis drei Antriebe parallel
1000.49-08 / Compact-e-3-2-KTT-3133.48-EU zwei Antriebe synchron
1000.49-17 / Compact-e-3-KTS-3133.48-US ein bis drei Antriebe parallel 3133.48 **
1000.49-18 / Compact-e-3-2-KTT-3133.48-US zwei Antriebe synchron
* Motorkabel 4138.53-01/ Lange 1 m oder 4138.53-02/ Lange 2 m
** Motorkabel 3122.53-02/ Lange 1.75 m
Netzkabel Stecker

3143.53-22 / Netzkabel LOG-CBL-PWK

far Steuerung mit 3-poligen Schuko-Stecker - Europa

3143.53-23 / Netzkabel LOG-CBL-PWK-UK

flr Steuerung mit 3-poligen Stecker - UK

3143.53-24 / Netzkabel LOG-CBL-PWK-DK

fUr Steuerung mit 3-poligen Stecker

- Ddnemark

3143.53-25 / Netzkabel LOG-CBL-PWK-SW

flr Steuerung mit 3-poligen Stecker

- Schweiz

3143.53-28 / Netzkabel LOG-CBL-PWK-USA

fUr Steuerung mit 3-poligen Stecker - USA

®
N
ol
o=

Technische Hinweise

= Zum Einprogrammieren bzw. Verandern des
Hubes vor Ort ist immer ein Handschalter mit

der Steuerung. Beim Uberschreiten der Betriebs-
zeiten schaltet die Steuerung automatisch ab

Display erforderlich (siehe Handschalter und Mo- = Achtung: Elektroantriebe haben in der Regel
eine kurzere Einschaltdauer als Steuerungen und

torkabel)

= Bitte beachten Sie die zulassige Einschaltdauer sind somit systemfthrend

1010.75-03/20230804 www.ketterer.de 49
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Handschalter fur Steuerung Compact
und Motorkabel

Motorkabel 4138.53-01: 1 m lang
4138.53-02: 2m lang

Das Ketterer Zubehérprogramm bietet eine grof3e Auswahl an Hand-

B°

schaltern in verschiedenen Ausfuhrungen, mit oder ohne Display, mit il A B
? einfachen oder Touch-Tasten sowie diverse Motorkabel passend zu den oo
00
jeweiligen Ketterer Antrieben. Py | L -
A OH- He)
ﬂ PinNr|  Snal | sFarbe |PinNr|  Sanal | xFarbe 8
Y 68 |Motor blau . blau] 4 [Motor biau , biau
Besondere Merkmale 57 [wicorral e o] 8 Jwolorrt S5
2 |*avDG, Hal ot 2 [*BVDC. Hal ot N
4 |GND, Hall  [grau 37 |GNO, Fall  [grau
= Stufenlose Verstellung 3_[FarSgnal2_[gin 5| FanSignaiz_farin
1 |Hall-Signal 1 |viclet 1 |Hai-Signal 1 |violel
= Benutzerdefinierte sowie anwendungsgerechte
Ansteuerung und Kontrolle der Verstellung
= Einfache Bedienbarkeit
= Einsetzbar mit der Steuerung Compact und
allen Ketterer Motorantrieben Motorkabel 3122.53-02: 1,75 m lang
[AMP - 172180
| Steckertelegung

Technische Angaben oiey

[Finnr Signal wFarbe  |Pin-Nr.|  Signal *Farbe
1 Motor blau schwarz, blau| 4  [Motor blau [schwarz, blau B
ar ol braun, crangel IMator s braun, orangs)
Motorkabel zur Verwendung mit Antrieben S Toovoe et B EN L
4 Hal-Signal 2 |[grin 5  |Hall-Signal 2 W E i_&
5 |GND, Hall grau 3.7 |GND, Hall |glau
4138.53-01/ Lﬁnge 1m 4630, 4773 6 |Hal-Signal 1 |violet 1 |Hall-Signal 1 |violet
4138.53-02/ Léinge 2 m
3122.53-02/ Lénge 1,75 m 4643, 3120,3121,3122,3133.48
Technische Hinweise
- Die Handschalter mit Touch Funktion erfordern * Zur Einprogrammierung und Veranderung des
Handschalter Beschreibung die Compact Steuerung mit Firmware Hubes vor Ort ist immer ein Handschalter mit
Version 1.9 Display erforderlich

3143.47-50/ HSU-C-FL-SM-LD Handschalter mit Display und vier Memorypositionen,
Hohe und Hub Uber zwei Auf-Ab-Tasten, frei programmierbar

3143.47-48/ TOUCH-FX-MDF-KM-LD Handschalter mit Display und vier Memorypositionen,
mit Touch & Click Funktion

3143.47-42/ TOUCH-Basic-UD-2-LD Einfacher Handschalter, Auf-Ab, mit Touch Funktion

3143.47-0003/ Funk-Sender und Fernbedienung bestehend aus Funk-Sender (einschl. Batterie,
Empfinger Halter und Befestigungsschrauben), Funk-Empfanger und

3143.47-30/ HSM-0OD-2-LD Einfacher Handschalter, Auf -Ab @

Bedienungsanleitung

* Weitere Angaben unter http://www./logicdata.at

www.ketterer.de
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Profilronre und Profilstabe

Y " # Beschreibung Profilrohre nach DIN EN 10305 gezogen
Profilstabe und Profilrohre erhalten Sie in Stangen mit 3 m Lange.
Best.-Nr. Best.-Nr. Best.-Nr. Aufienmaf’ Innenmaf3
Ausfiihrung Stahl Ausfiihrung Messing Aluminium schwarz (eloxiert)
Besondere Merkmale Aluminium-Profilrohr
DIN 17611 / Giite E6 .
= Profilstabe aus Stahl nach DIN EN 10278 (Sechskantstabe) gezogen o)
= Profilstabe aus Stahl nach DIN EN 10278 (Vierkantstabe) gezogen 209R0.08.0-6kt5 ) ) @8 6KESW5 6
= Profilrohre aus Stahl, Messing oder Aluminium (schwarz eloxiert) 133
nach DIN EN 10305 gezogen 209R0.09.0-6kt6-SL - - @9 6ktSW6 N
_ = Weitere Profllstabe und Profilrohre, Sonderlangen 509R0.10.0-6KtE ) _ @10 EKESWE
’ und Bearbeitungen auf Anfrage
209R0.10.0-6kt7 - - 210 6ktSW7
209R0.12.0-4kt7 203R0.12.0-4kt7 - 212 akt7
- 203R0.12.0-4kt8 - 212 4kt8
209R0.12.0-6kt6 - 201R0.12.0-6kt6SL* 212 6ktSW6
- - 201R0.12.0-6kt7* 212 6ktSW7
- - 201R0.12.0-6kt8* 212 6ktSW8
209R6.09.0-6kt6 - - 6ktSW9 6ktSW6
209R6.12.0-6kt9 - - 6ktSW12 6ktSW9

* Fertigungsbedingt weisen die Aluminiumrohre mit Innenprofil immer einen leichten Drall auf.
Es kann deshalb nicht ausgeschlossen werden, dass ein 6kt Profilstab beim Hindurchschieben klemmt.

Profilstabe nach DIN Profilstabe nach DIN EN 10278 (Sechskantstabe und Vierkantstabe)

Best.-Nr. Best.-Nr. Aufienmaf’
Ausfiihrung Stahl Ausfiihrung Messing

20954.06.0 203v4.06.0 4kt6

209S6.05.0 6ktSW5

20956.06.0 6ktSW6

209S6.07.0 6ktSW7

20956.08.0 203Vv6.08.0 6ktSW8

20956.09.0 6ktSW9

209S6.12.0 203v6.12.0 6ktSW12

52 1060.75-01/20210317 www.ketterer.de 53




WELTWEIT
IM EINSATZ

Niederlassungen

Kanada
USA

Vertriebspartner

Australien Niederlande
Belgien Norwegen
Danemark Osterreich
Deutschland Portugal
Finnland Schweden
Grol3britannien Schweiz
Italien Spanien
Japan Sudkorea
Luxemburg
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