3824

Technische Angaben

Kegelradgetriebe mit Hubeinheit

Beschreibung

Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare Antriebslésungen. Das Hub H
kunden-

spezifisch

Getriebe eignet sich ideal fur den Einbau in runde Rohre mit Innendurch-

messer von 31 mm.
Mogliche Anwendungen sind héhenverstellbare Tische sowie diverse Ver-

stellfunktionen bei sonstigen Mdbelgegenstanden.

—>
Besondere Merkmale
= Wartungsfrei
b . L) \__M5/6 tief
= Getriebelbersetzung 1:1 DIN 7984 (2X)
= Antriebsdrehmoment am Getriebekopf, je nach Spindelsteigung: 17114 ‘
Max. 3 Nm 42,1 2,5
’ Geh?use aus ZlnkdruskguB ) B Einbaumal E kundenspezifisch
= Gehartete Stahlzahnrader mit robuster, verstarkter Verzahnung
= FUr den manuellen Antrieb geeignet
= Unterschiedliche Baulangen und Spindelsteigungen lieferbar
Ansicht Y Ansicht X
Variantenschlussel (Verdrehsicherung)
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Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fuhrungs-

Baureihe 3824.00-VO1EXXXHXXX system gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.
= Achtung: Die Spindelsysteme mit der Spindelsteigung
Ubersetzung 11 > 3mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Antrieb 6ktSW6 Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu prifen.
= Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.
Spindeltyp RIS RH = Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann zu
Verfahrweg 3mm/U Beschadigungen der Hubeinheit fUhren: Beachten Sie bit-
s te die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spindel-
Verfahrgeschwindigkeit* 6 mm/s ) . ) )
antrieben. Diese finden Sie unter:
Max. Hub Einbaumal? -98 mm https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen
Max. Hubkraft 1200 N
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 2Nm
Max. Antriebsdrehmoment 3 Nm

* in Verbindung mit Motorantrieb 3143.00-VOX und LogicData Steuerung Compact-3
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Anwendungsbeispiel

r— Spindel
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Hubeinheiten




