Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

3014

Universell einsetzbare Hubeinheit mit Kegelradgetriebekopf fur lineare

Gt

VariantenschlUssel

3014.00 Getriebeausfiihrung

Spindeltyp
1114x3 LH
2| 14x3 RH
3|12x6 LH

Anbindung

Baureihe

B | Kegelrader Eingang-Ausgang im 120° Winkel
C | Kegelrader Eingang-Ausgang im 135° Winkel

0| Standard= siehe Zeichnung

Einbauldnge
EXXX | XXX'in mm

3014.00- B 1 0 E300 H200: Beispiel

Antriebslésungen. Mdgliche Anwendungen sind hohenverstellbare
Tische, diverse Verstellfunktionen bei MObelgegenstanden sowie jegliche
Art linearer Verstellung im Wohn- und Officebereich.

Einfache Schraubbefestigungen ermdoglichen einen leichten Systemauf-
bau und eine unkomplizierte Montage.

Besondere Merkmale

Umlenkungswinkel: 120° oder 135°,i=1:1

Max. Antriebsdrehmoment am Getriebekopf bei Anwendung mit
mehreren Spindeleinheiten: 3 Nm

Wartungsfrei

Malgeschneiderte Losungen durch verschiedene Getriebekopf-
ausfihrungen, Spindeltypen und individuelle Dimensionierung

Hublange
HXXX | XXX in mm

3014.00-X10EXXXHXXX 3014.00-X30EXXXHXXX
30174.00-X20EXXXHXXX Spindeltyp 3
Spindeltyp 1 und 2

Spindeltyp TR14x3 RH/ LH SG12x6 LH
Verfahrweg 2,3 mm/U 4,6 mm/U
Erforderlicher Antriebsdrehmoment 1,2 Nm 1,6 Nm
Max. Hubkraft 1200 N

Max. Antriebsdrehmoment Getriebekopf bei 3Nm

mehreren Spindeleinheiten*

Max. Hub Einbaumald -99 mm
Ubersetzung Richtung Spindel 1,3:1
Ubersetzung in Umlenkungsrichtung 1:1

Antrieb 6ktSW6

* Siehe technische Hinweise

3014.75-01/20220707

3014.00-BXOEXXXHXXX: Getriebeausfuhrung B 120° Winkel

120° Winke,

300

Die Antriebsposition
ist frei wahlbar

Befestigungsadapter
Die Adapterausrichtung
ist frei wahlbar

3014.00-CXOEXXXHXXX: Getriebeausfiihrung C 135° Winkel

135° Winkg,

o

N
Die Antriebsposition Y
ist frei wahlbar

Befestigungsadapter
Die Adapterausrichtung
ist frei wahlbar

Technische Hinweise

= Die Hubeinheiten sind durch ein separates Fihrungssys-
tem gegen Einwirkung von Seitenkraften zu schitzen.

= Achtung: Spindelsysteme mit einer Spindelsteigung
>3 mm sind gegebenenfalls nicht mehr selbsthemmend.
Die Selbsthemmung ist in der Anwendung zu Uberprtfen.

= Die Hubeinheit ist nur auf Druck belastbar.

= Sind in der Anwendung mehrere Hubeinheiten gleich-
zeitig eingesetzt, ist das max. Antriebsdrehmoment am
ersten Getriebekopf von 3 Nm zu beachten!

= Falsche Dimensionierung des Fuhrungssystems kann zu
Beschadigungen der Hubeinheit fUhren: Beachten Sie
bitte die Konstruktions- und Sicherheitshinweise zu Spin-
delantrieben. Diese finden Sie unter:
https:// www.ketterer.de/downloads/anleitungen

www.ketterer.de

Anwendungsbeispiel
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Kegelradgetriebe mit Spindeleinheit

3014

Abtriebsspindel 4kt22
Antrieb

EinbaumalR E + H

Befestigungsadapter

6ktSWe,15 .
— 2 Befestigungsbohrungen beidseitigM5/ 5 tief

4,5

EinbaumalR E kundenspezifisch

Ansicht X
(Verdrehsicherung)

3014.75-01/20220707

Anwendungsbeispiel

3014.00-B20EXXXHXXX (120° Winkel)
oder

: 3014.00-C20EXXXHXXX (135° Winkel)
3071.00-110EXXXHXXX rechtsdrehende Spindeleinheit 3011.00-L10EXXXHXXX
linksdrehende Spindel linksdrehende Spindel

www.ketterer.de

Hubeinheiten




